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一. 系统概述

根据《XX市公安局交通指挥系统太湖大道段工程招标文件》的要求，XX市公安局将建成一个集交通信号控制系统、交通违章自动处罚系统、电视监控系统、交通诱导系统等为一体的智能化交通指挥中心。本着“先进、经济、实用”的原则及“分期建设，逐步实施”的思想，本方案第一步实现路口各终端设备到指挥中心的通讯集成，再在指挥中心建成以GIS为平台的,集成城市规划信息、交通动静态信息和警力实时分布信息等，具备综合功能的交通指挥系统。

最终建成的交通指挥系统，不是各子系统在物理上的堆砌，而是在技术上的集成。交通地理信息系统GIS-T为整个系统集成提供软硬件技术平台，各子系统在此平台上分工协作，资源共享，为交通监视、决策、控制、指挥服务。

系统可直观地反映整个城市的交通状态，把城市交通控制系统与地理信息系统进行连接，可以看到整个城市的车辆流向、车辆行驶速度、拥挤程度、信号灯的变化等。电视监视系统通过与GIS进行联接，可实现与交通信号控制系统的联动，通过开窗方式查看各类视频信息和数字信息。交通违章检测系统与GIS进行联接，可对路口及整个区域的违章情况进行统计分析。交通诱导系统与GIS进行联接，可与交通信号控制系统数据实现共享，自动实时显示交通状况。此外，交通地理信息系统还能在地图上显示城市或区域的交通事故分布、交通设施状况、道路的现状和道路规划等情况，为交通管理人员提供全面详细的信息以备决策参考。

最终建成的系统是符合CORBA规范的交通管理INTRANET计算机网络系统。它以地理信息综合数据和电子地图为系统软件的主要界面，紧密集成交通信号控制系统，电视监视系统，交通通信系统，交通信息管理系统，GPS车辆定位系统，“122”事故接处警等系统，实现集中控制，数据融合及辅助决策，形成集各种动静态交通信息查询、通讯、交通诱导和接处警、指挥、勤务管理为一体的交通管理指挥系统。
二. 路口设备集成方案

路口设备包含闯红灯电子警察、交通信号控制系统、电视监控系统、交通诱导系统的前端设备。根据《XX市公安局交通指挥系统太湖大道段工程招标文件》，每个路口提供一芯单模光纤，为充分利用通讯资源，各路口设备采用光端机复用的方式与中心进行通讯。根据招标文件要求，17个路口必须使用同一品牌的进口光端机，本方案选用美国NTK品牌的光端机。

路口光端设备配置如表一所示。

表一：路口光端机设备配置

	序号
	路口名称
	设备名称
	型号
	数量（对）

	1
	环湖路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	2
	鸿桥路口
	一路视频、两路双向数据光端机
	美国NTK3832TA/RA
	1

	3
	隐秀路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	4
	蠡溪路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	5
	青祁路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	6
	湖滨路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	7
	红星路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	8
	清杨路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	9
	塘南路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	10
	长江路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	11
	东亭路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	12
	友谊路口
	一路视频、两路双向数据光端机
	美国NTK3832TA/RA NTK
	1

	13
	春阳路口
	一路视频、四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/RA
	1

	14
	稻香路口
	两路双向数据光端机
	美国NTK3881XA
	1

	15
	金星路口
	两路双向数据光端机
	美国NTK3881XA
	1

	16
	塘南中学
	两路双向数据光端机
	美国NTK3881XA
	1

	17
	金匮匝道
	一路双向视频、两路双向数据
	美国NTK3862XA
	1
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以隐秀路口为例，该路口配备1台信号机、1台电子警察主机(监测四个方向)、1块电子情报板和1个电视监控摄像机。其中信号机有1路双向数据与控制中心传递，每台电子警察主机与控制中心传递1路数据，电子情报板与控制中心传递1路数据，电视监控摄像机（除金匮匝道处外）与控制中心传递一路视频、1路数据。因此该路口选用美国NTK 3834TA/RA 1路视频4路数据光端机。路口通讯集成见图一。

三. 系统集成的功能

交通信号系统、闯红灯电子警察系统、电视监控系统、交通诱导系统的前端设备与上位系统的联接方案参见技术方案A各项目方案系统设计部分。本部分介绍各子系统在GIS平台上的综合集成后的功能。

GIS系统为整个系统的框架，系统的各项功能显示都被有机集成在GIS的显示功能之中，目标的定位、查询都要通过GIS系统完成。建成的系统是一个GIS INTRANET网络，在此网络上运行XX市道路交通综合管理指挥调度软件系统。系统功能覆盖接处警，案件管理，电子地图系统（GIS）,视频监视，动、静态数据采集管理，车驾信息，违章监测系统管理，GPS警车定位，信号控制，交通诱导，应急调度指挥，计算机辅助交通拥挤疏导和指挥决策调度，交通预案仿真，交通流显示，信息统计查询。
3.1. 信息查询

地图采用矢量图，支持分块、多级、多层地图显示，清晰明了。采用索引图，用户可以快速定位地图。提供单一条件查询和复合条件查询，可以通过点击图中相关设施获取其信息。还支持交通属性以及模糊查询直接定位地图。
信息查询包括地理位置查询和交通信息查询两部分。
地理位置查询：
地理位置查询可以根据地名模糊查找出道路，商业设施，公园，文教设施，住宅区河流,行政区划等在地图中的位置，并以醒目的颜色显示查找到的目标。

交通信息查询：
静态信息

包括城市路网、车辆分布与构成、交警岗亭、警力分布、警区划分、交通设施、交通标志、交通检测点与监视点的分布、电子警察分布、辖区政府、公安局位置、交警支队、大队的位置、人数、管辖范围、巡逻路线、执勤岗点等。
动态信息

包括路况视频信息、GPS巡逻警车信息、实时交通信号、路段与路口的车流量、车道占有率、平均车速、拥堵分布和程度、路口违章车辆、路口渠化图等信息，均可以通过点击在电子地图上相关的设施后立刻显示相关的数据。

3.2. GPS目标跟踪

对于承担紧急任务的GPS警车，GPS信息及时传送到指挥中心，指挥中心可以实时跟踪和显示GPS警车行车路线以及所在位置，还可以查询GPS警车历史运动路线。

3.3. 信号机状态和配时方案
路口信号机状态以及配时方案可以通过路口渠化图加以表达，通过与交通信号控制系统联接可以动态显示信号机状态和交通信息（交通流量、时间占有率、排队长度、拥挤度等），并显示该路口的配时方案（周期长、绿信比、相位差等）。此外能评价每个交叉口的延误指标和通行能力，同时也能评价每条设有系统检测器道路的通行能力和服务水平，作为道路交通规划的重要依据。

3.4. 交通违章信息统计分析

单击设有交通违章监测系统（闯红灯电子警察）的路口，能显示该路口选定时间段内路口车辆违章的次数和违章高峰时间等信息。

3.5. 路径信息查询

包括查询最短路径，最优路径，查询两点间直线距离。
查询最短路径：任意给出地图上两点位置，找出两点间的一条最短路径，并在地图上用不同颜色标记出来。另外详细显示此路径的信息，包括以下三种：路径长度、经过道路名称、经过道口名称。

查询最优路径：任意给出电子地图上的两点，可以根据路网的堵塞情况找出一条最优路径，以便工作人员在最短时间内赶到现场。
查询两点间直线距离：任意给出地图上两点位置，求出两点间以公里为单位的直线距离，并采用图形方式表示出来。
3.6. 快速定位

交通指挥系统在接到122报警以后，可以利用电子地图系统快速确定位置。利用MAPINFO 创建城市的矢量图，图内包含的信息有市内主要交通路线、河流，公园绿地、居民区、中大型单位、警点等，从而当接到报警后, 可根据接警信息, 利用电子地图系统准确地定位出目标位置。

3.7. 统计分析

根据用户的权限，对于合法权限的用户可以统计指定的区域的目标的某些特性进行统计分析，统计该区域的人口总数、单位总数、汽车拥有量、交通事故次数等。其中区域可以采用现有的区域（路段、行政区域、支队、大队的辖区），也可以是用户在地图上划定的区域，统计区域内的要求统计的相关信息。

3.8. 数据维护

由于道路交通管理涉及城市道路，而随着经济的发展，城市道路变化较快，对城市道路交通数据进行维护和修改显得尤为突出。数据的编辑和输入可以是交互的，也可以通过地图中的相对位置或绝对位置来输入。系统提供专业工具由操作人员对相应的属性数据表中的属性数据进行修改。来保证数据的合法性、完整性、统一性。
3.9. 图形输出

系统可输出整个和区域的地图、交通线路图；各路段状况图等。可输出各属性的报表；打印条件查询结果。还可以将地图与专题图、统计图表、浏览表、图例、查询信息等组织在一起美观大方地打印图形输出采用固定比例或采用所见即所得方式出图。

3.10. 警力部署

根据系统的矢量电子图，图内包含的信息有市内主要交通路线、河流，公园绿地、居民区、中大型单位、警点等，利用MapInfo的缓冲区分析功能, 按离警发位置一定距离建立缓冲区, 确定在此警发范围内的所有交通路口, 并根据所查询的警力配备情况形成围堵圈口, 从而瓮中捉鳖。
3.11. 辅助决策

建立计算机辅助决策系统，生成交通控制预案。在基本交通数据和相关交通模型具备的情况下，动态模拟各种交通控制方案下的交通流运行情况，并提供相应的判别参数值，以判别配时方案的优劣。系统还能根据交通调查数据，动态显示交通流运行状态。

3.12. 系统扩展

对系统需求的增减、修改保留适当的空间，具备二次开发的功能。根据用户的需求和可操作性，对软件产品进行完善和升级。
四、系统设计方案

4.1. 系统结构

交通信号控制系统，电视监视系统，交通通信系统，交通诱导系统，交通信息管理系统，GPS车辆定位系统，“122”事故接处警等系统在指挥中心通过网络实现各系统的互连，以GIS-T电子地图为系统软件的主要界面，完成各系统的集成。

下图是系统集成结构图。
[image: image2.png]



4.2. 计算机网络系统建设

根据招标文件的要求，此项目计算机网络系统可分为：指挥中心大楼结构化布线和网络建设、指挥监控中心各系统网络平台的建设两个部分。

4.2.1. 指挥中心大楼结构化布线和网络建设

根据用户的要求和以往的工程经验，为保证系统具有良好的性能价格比，建议用户采用瑞士德特威勒电缆系统公司的超五类结构化布线产品，指挥中心大楼内每个办公室设计2个RJ45信息端口。

指挥中心大楼内采用几台Cisco 公司的Catalyst 3548 XL 10M/100M和1000M交换机通过堆叠/级联为用户提供网络接入，并实现与交管局原有网络的互连。每台交换机最多可提供48个10/100M的以太交换端口和2个1000M的千兆交换端口。

4.2.2. 指挥监控中心各系统网络平台的建设

在指挥监控中心配置1台Catalyst 3548 XL 10M/100M和1000M交换机，此设备最多可提供48个10/100M的以太交换端口和2个1000M的千兆交换端口。

指挥监控中心内的交通信号控制系统、闯红灯监测系统、大屏幕组合显示系统、交通诱导系统和GIS地理信息系统的各类主机和工作站都将接入此设备，以实现各系统间的数据交换（详见“中心计算机网络、集成及指挥调度系统结构图”）。该设备还负责实现原有GPS警车定位系统和车管、驾管系统等与本次建设系统的数据共享。

4.2.3. 系统组成
4.2.3.1. 视频服务器
该视频服务器是一个包含Optibase压缩硬件和一个MS DirectShow API的Windows NT工作站。该视频服务器可以同时处理最多16个MPEG-1和MPEG-2视频流（6个实时，其余为预录）。它还可以支持MP3音频文件。压缩比特率取决于您为自己的设备所选择的Optibase压缩硬件以及所使用的服务器类型。该视频服务器可以同时在多个IP和ATM网络上传输视频流，从而允许优化网络资源并预先为某个特定的视频流和目的地选择网络类型。该视频服务器可以通过MPEG ComMotion Director进行远程控制。还可以使用Transmitter ActiveX控件来开发一个客户化的前端。
ComMotion Director™

ComMotion Director是一个基于HTML的管理平台，它允许您远程控制MPEG ComMotion 视频服务器。ComMotion Director既可以运行在一台专用的Windows NT服务器上，也可以与视频服务器共享同一台PC。您能够使用ComMotion Director来远程控制压缩和传输参数，包括传输的开始与结束时间、目的地地址和需要传输的视频流。
ComMotion Receiver

查看者可以通过ComMotion Receiver在他们的台式机上观看电视。ComMotion Receiver支持ATM或IP网络上所接收到的视频流。ComMotion Receiver同时支持软件和硬件解压器并具有一个ActiveX控件和插件，以允许系统集成商进行客户化并将它集成到基于MS IE、Netscape Navigator、Visual Basic、VC++或Java的大型网络应用程序中。由于是为大型应用而设计的，所以ComMotion Receiver具有一个可定制的安装实用程序，它能够一步到位地自动安装数以千计的客户机。
ComMotion Recaster

ComMotion Recaster会接收UDP流并通过IP和ATM网络重播它们。它可以同时处理最多16个视频流。ComMotion Recaster能被用在多协议环境中，以便向ATM网络重播UDP流。它可以从其他视频源接收一个中央多址广播的UDP流并将它转送到连接在某个IP或ATM网络上的多台客户机。ComMotion Recaster既可以作为一个独立的应用程序，也可以作为视频服务器的一部分，并且能够通过ComMotion Director进行远程控制。

4.2.3.2. 主要特性
压缩和传输多达4个实时视频或电视输入（它们中最多4个是实时的）。

通过基于web界面的传输服务器进行远程管理。 

通过IP网络进行单址广播和多址广播 

本地ATM上的点对多点。 

在同一台服务器上安装4块压缩卡用于实时MPEG压缩和传输。
支持上载到第三方视频服务器。 

支持向其他的IP或ATM网络重播UDP流。 

通过作为前端查看器或内建在超文本语言浏览器（Netscape或IE）里面的WindowsTM媒体播放器进行回放。
视频比特率从56kbps到15Mbps。 

支持Windows NT。 
4.3. 系统网络结构

集成及指挥调度系统中的交通地理信息系统结构示意图如下：
[image: image3.wmf]
本系统建议采用3台高级DELL服务器作为本系统服务器，并运行Windows NT操作系统。其中一台用作数据库服务器，一台用作GIS服务器，一台用作Web服务器。另外配备两台DELL的PC机，作为系统的操作站和维护工作站。

4.3.1. 服务器

[image: image4.wmf]本系统采用的服务器根据承担的功能的不同，采用不同的配置。数据库服务器是整个系统的核心，因此配备DELL POWEREDGE 2500SC服务器，中央处理器CPU采用主频为1G的双CPU结构，采用512Mb内存，2*36Gb硬盘，确保处理能力达到理想的效果。
GIS服务器和Web服务器也采用高性能的DELL POWEREDGE 2550服务器，中央处理器CPU采用主频为1G的CPU，采用512Mb内存，36Gb硬盘。
POWEREDGE 2550和POWEREDGE 2550 SC服务器是美国DELL公司生产的中高档服务器，内存可以扩充到4Gb,硬盘可以扩充到最大 584GB 的存储容量,该款服务器具有热插拔可靠性、双重处理电源、可升级系统的特点，是为满足高达500名用户的需要而专门制造，具有强大的动力和处理能力，并具有相当好的可扩展性，足以满足本系统的当前和今后很长一段时期内的需要。

该三台服务器的CDROM为48倍速，显示器为17”彩色显示器。
4.3.2. 软件平台

基于GIS的指挥调度系统的支撑软件平台包括基于TCP/IP协议网络、操作系统、数据库平台、地理信息系统平台、系统开发工具。

软件支撑平台的体系结构图：
[image: image5.wmf]
数据库：数据库采用公安部统一标准的大型关系型数据库Oracle 8i版本。

GIS支撑平台：采用Mapinfo公司MapX V4.5、MapXtreme、Mapinfo Professional V6.5。

开发工具平台：Visual C++ 6.0，JBuilder；开发语言采用C++及Java；

操作系统：Windows NT

网络协议：TCP/IP协议。

4.3.3. GIS系统平台

XX市道路交通电子地图采用矢量化电子地图，包括主干道和次干道以及主干道两侧50米内与交通关系密切的标志性建筑、企事业单位、居民小区、公共活动场所、车站、停车场等的位置、形状、和尺寸。电子地图的精度要求，其中主干道及一级路口的比例尺为1：500，支干道及其他路口的比例尺为1：2000，其余的为1：10000。

4.3.3.1 体系结构
采用Client/Server和Browser/Web Server/Database Server两种体系结构。充分发挥两种体系结构的优点,使两种体系结构优势互补。
基于Mapinfo的C/S体系结构:

基于Mapinfo的二层体系结构的结构图如下：
[image: image6.wmf]
C/S结构模式是90年代开放系统计算方式，实现了一种协作处理模式，C/S技术可以减少对小型机和大型机依赖，增加应用的灵活性，改善网络和系统的性能。通过将应用资源在前端和后端系统的分离，降低网络系统上的开销，提高系统响应速度。对于交通调度指挥中心内部来说，系统的处理准确、响应快速显得至关重要，因此采用C/S结构体系，可以确保动态数据的采集和在电子地图上显示的实时性，为指挥调度赢得时间。

基于Mapinfo的B/S体系结构:

基于Mapinfo的三层体系结构的结构图如下：

[image: image7.png]



其中MapXtreme是基于Internet/Intranet的地图应用服务器，它是三层体系结构的一个核心软件。
MapXtreme采用标准的TCP/IP协议，通过HTTP进行文档和文件传输，在浏览器端为标准的HTML语言，从而保证了与客户端浏览器的无关性。MapXtreme在客户端提供了两种工作模式，一种是标准的HTML网页的模式，只要任何支持HTML的浏览器都可正常工作，例如IE、Netscape、或UNIX平台的浏览器。推荐在Internet上采用这种工作模式。另一种是Java Applet插件，这种方式能够增强在浏览器端的交互性。但对网络速率要求较高，建议在Intranet上采用。MapXtreme向用户提供Java Applet的源码，便于用户添加和维护自己的应用。在ASP（Active Server Page）环境下，MapXtreme在Server端的开发语言为VBScript或者JavaScript.开发环境为Visual InterDev，在客户端可方便的扩展 HTML, Java 或者 JavaScript 支持。支持分布式服务体系结构是MapXtreme的一个重要的特性。MapXtreme支持分布式结构的重要因素在于它的良好的开放性。因为它能与任何标准的Web Server相连，MapXtreme与WebServer的连接是通过应用服务器完成的。一个Web Server可以任意挂接多个 MapXtreme地图应用服务器。MapXtreme的Server可以自动维护和协调WebServer和多个MapXtreme之间的请求响应关系，无须用户编程解决。

基于B/S结构的联网工作方式（如图所示）：
[image: image8.wmf]
基于Mapinfo的B/S结构的GIS系统功能特点：

地图发布 
能够将矢量地图通过MapX转化成GIF或JPG格式的栅格图象 ，使用户可以通过WWW浏览器访问地图。并提供Java或 ActiveX的Widget，完成多平台上的地图缩放，平移等操作 。由于传递到浏览器端的只是一幅经过高度压缩的栅格地图，而真正的矢量地图及数据仍保留在服务器端，因此减少了网络传输负担，同时降低了原始数据被盗用的可能。 

信息可视化

除了在网页上显示和浏览地图，通过MapXtreme，还可以 在网页上增加信息可视化的能力。通常在网页上所能完成的功能，只是通过文字或数字表格联系起来 的声音、图象、文字等信息，无论查询或分析，都是输入数字或文字，无法利用地图这种直观而信息量丰富的方式。MapXteme使这一方式成为可能。 

MapXtreme的地图化功能
专题图：利用晕渲、等级符号、独立值、点密度、饼图、直方图进行区域值的显示。

对象处理：合并、缓冲区、相交、删除对象（点，线，面）、返回结果数据。

对象编辑：生成、修改、删除。

绘制图层：允许开发人员绘制定制的地图对象，例如尺标、天线传送方向的箭头。

查找：通过地名、ZIP码、城市名、街道名或客户进行查找。
图层控制：允许用户管理多层地理信息，诸如层的颜色、缩放、可视和层的风格。

空间选择：允许用户在规定的矩形框内，规定的半径范围内和多边形内（例如一个地方）进行选择和操作。

广泛的数据源：使用通用的数据界面，包括：ODBC、DAO、ClipBoard和OLE Data界面访问数据。

4.3.3.2. 数据库系统

ORACLE正是从Client/Server出发，经过内核的重新改造，成功地支持超越Client/Server的大规模分布式数据处理，特别适合于Client/Server和集中分布式处理环境。从关键任务的联机事务处理到查询密集的数据仓库的一系列应用程序，ORACLE都能提供高效，可靠和安全的数据管理。对于小规模系统，ORACLE8投资回报高且易于使用；而它更有能力支持数以万计的用户，存储和操纵几乎无限制的数据类型和规模。

在该系统中针对数据中心要处理的曲线数据，采用ORACLE8它在其内核中，支持大数据量二进制的多媒体数据（BLOB）,其域的最大长度为4GB，可以用来存放文本，二进制形式的图像数据，因而可以将曲线作为表中一个域进行归档存储，便于提取应用。

ORACLE具有一套较完整的容错机制，它支持联机备份与恢复；同时还具有一套完整的数据库完整性控制机制和安全机制来保障数据的完整性和安全性。其中ORACLE技术特点主要有：
先进性
Oracle公司作为世界上最大的数据库软件厂商，一直在技术上处于领先的地位。Oracle从Client/Server出发，经过内核的重新改造，成功地支持超越Client/Server的大规模分布式数据处理，特别适合于Client/Server和集中分布式处理环境。从关键任务的联机事务处理到查询密集的数据仓库的一系列应用程序，Oracle都能提供高效、可靠和安全的数据管理。
1997年6月推出的面向网络计算结构（NCA）的对象 - 关系型数据库Oracle8,已从根本上进行了重新设计以迎合网络计算时代所提出的新需求。技术上的限制已被大大减少以确保Oracle8既能满足大规模系统的要求又可适用于小系统。对于小规模系统，Oracle8投资回报高且易于使用；而它更有能力支持数以万计的用户，存储和操纵几乎无限制的数据类型和规模。
1999年，Oracle又推出了Oracle8i----第一个面向Internet环境的数据库。Oracle8i将新的特性融入到了传统的Oracle服务器之中，从而成为一个面向Web信息管理的数据库。Oracle8i还对Oracle数据服务器的几乎所有方面都给予了增强，全面改进了可用性、性能、可管理性、多媒体数据类型支持和复制功能。
高可靠性
Oracle自从宣布到正式在市场中供货，历经了长期的疲劳验证和软件黑白箱测试，在消灭了软件中可能出现的问题并使运行情况极其稳定后，才得以成为正式产品。Oracle具有一套较完整的容错机制，它支持联机备份与恢复；同时还具有一套完整的数据库完整性控制机制和安全机制来保障数据的完整性和安全性。 Oracle 具有高质量、高稳定、技术成熟等鲜明的特点，受到全世界用户广泛的好评和首肯。
安全性
系统应保障系统在数据库一级的安全性，防止数据的非法更改、查询等现象发生。Oracle在C2级操作系统上，不仅满足NCSC C2级标准，且正式通过了NCSC C2级安全测试；在B1级操作系统上，不仅满足NCSC B1级标准，且正式通过了NCSC B1级安全测试(使用Trusted Oracle)。Oracle的安全性包括系统权限、数据权限、角色权限三级结构，并且角色形成树形结构，能动态生效或无效，从而实现动态的权限处理。基于角色的安全性管理机制，可以给一组数据库存权限命名。引入角色概念后，安全性管理机制可以把表或其它数据库对象上的一些权限进行组合，授与某一个用户或一组用户，从而显著地降低安全性机制的负担和成本。数据库管理员只需一条 GRANT 命令，就可以授权用户运行整个应用。Oracle 角色定义已经被ISO和ANSI标准SQL委员会接受作为SQL安全标准的基础。
另外，Oracle可按系统和用户的要求，可对表及视图进行各种审计，完成对数据库系统的审计追踪，如：什么用户参与了哪些操作，操作的对象，操作数据的记录及操作成功与否等。以此可以检测异常或可疑用户的操作，以及未授权的访问。
开放性
Oracle一贯遵循并倡导走国际标准化道路。Oracle数据库和预编译器100%符合由ANSI 1351992 和ISO 9075:1992定义的SQL92标准，并且还符合美国联邦政府的FIPS1272标准。由于采用了符合ANSI标准的SQL语言作为对数据库进行操作的统一语言，避免了某些数据库产品因使用不同语言进行数据库功能操作而引起的操作界面不一，使用繁琐等缺陷，使系统更加开放，应用更具有可移植性和内部可连接性；Oracle还支持多种通用工业标准，如ODBC 等；同时，Oracle服务器是一个完全开放的数据库系统，实现了异种网络操作系统，异种数据源环境下的单一逻辑数据库，使Oracle开放网关能够访问任意关系或过程的数据资源。从而解决了早期客户服务器环境数据库所面临的服务器结构，包括物理位置、平台和数据资源在不影响客户或应用的情况下重构的问题。此外，由于Oracle支持ODBC标准，其它支持ODBC的第三方开发工具（如VB、PowerBuilder、Delphi等），都可以访问Oracle数据。
Oracle能够运行在各种不同类型的主流计算机平台和操作系统上，如：IBM RS/6000，HP, SUN, Compaq Alpha, SGI, 及SCO UNIXWARE,WINDOWS NT/2000, NOVELL等，数据库和应用产品能够平滑地移植，各种平台上数据库的版本全部一致。
Oracle支持所有通用的网络协议，例如：TCP/IP, SPX/IPX, NetBIOS, DECNet, LU6.2等等。并对应用程序提供透明的网络访问。
可扩充性
充分利用Oracle所具有的透明分布式处理能力，开放性及可连接、可扩充性，可实现整个系统的良好扩充能力，在服务器增加，硬件平台升档，连接新的数据源，客户机增加以及客户机提升为服务器等多种结构变化的情况下，不会影响已经成型的应用程序的开发和运行，Oracle屏蔽了底层网络的复杂性，因此降低了应用开发的复杂度，并且大大提高了系统的灵活性和扩充性，这些易于扩充、变化的特性，立足于满足长远的应用需求，立足于灵活适应业务需求的变化，使将来的变化不会给建成的系统造成太大的影响。
五. 与各子系统的连接

系统提供与交通信号控制软件、交通诱导软件、视频监控软件、交通违章处理软件、接处警子系统、车管系统和相关设备的接口。保证交通指挥调度系统有机地集成。

5.1. 子系统集成设计

系统集成针对各子系统结构和功能特点，通过与子系统的数据库联结及各通信控件接口，实现对子系统的某些功能集成和数据统计、显示等。

5.1.1. 信号控制系统集成控制
监视信号控制系统的运行状态。

下达紧急控制方案（如警卫路线绿波递进方案）交信号控制执行。

交通数据的统计和分析。

路口图上实时模拟路口机信号灯色。
5.1.2. 交通电视监视系统的集成控制
显示路口监控视频图像，能够下达控制命令。

能实时捕获和存储视频信息。

图片浏览、查询、违章处罚和打印。

5.1.3. 交通诱导系统集成控制

在GIS-T平台上显示各路段诱导情报板内容，并控制其开关时间及显示内容。

5.1.4. 系统联动控制
自动接受和评判来自信号控制的动态信息，一旦发现某个路口有堵塞发生时，能自动协调电视监视系统的响应摄像装置进行跟踪处理，实现信号控制系统与电视监控系统联动控制，从而使指挥人员能迅速做出处理反应。
5.1.5. 违章信息处理

违章图像信息的统一处理、查询、统计和网络发布。通过和闯红灯电子警察系统的网络联络，及时发现和处理超速与违章行为、实现网络发布。

5.2. 系统数据库

5.2.1. 专家知识库

构建分布式的交通管理专家知识库体系，建立形式多样的交通指挥调度预案，采用人工智能推理模型实现计算机辅助交通拥挤疏导和指挥决策调度。

构建交通管理数据仓库。采用数据转换、管理及分析工具对各种动静态交通数据进行多维深入分析及深度挖掘，为交通管理决策形成一个统一的信息视图。

系统数据库主要由XX市空间地理数据、空间属性数据、交通动态数据、交通历史数据、交通接处警数据、交通统计数据、交通专家知识、交通模型、以及交通文档数据等数据组成。

[image: image9.wmf]
5.2.2. 指挥调度系统支撑平台

包括计算机局域/远程网络、Intranet/Internet网络、有/无线通讯系统、交通信号控制系统、电子警察系统、电视监视系统、交通通信系统、大屏显示系统、GPS车辆定位系统、“122”事故接处警系统、指挥调度系统软件（含数据库软件）。系统层次结构图如下：

[image: image10.wmf]指挥调度信息流

通过各个系统采集到的交通信息，根据路面动态交通变化情况，高效的调动执勤民警和巡逻车辆、实施动静结合的交通管理，并与市公安局指挥中心、119指挥中心等协调配合，提高快速反应能力。指挥调度的信息流程如下：
[image: image11.wmf]
5.3. GIS与子系统的连接

交通指挥调度系统是建立在分布式计算平台上的具有CORBA系统结构的超媒体网络系统之上，各个子系统集成成为一个有机的系统。系统内的信息交换、复杂分析以及动态信息处理均通过系统接口来实现，各个子系统与交通指挥调度系统间的通讯接口采用基于TCP/IP协议的通讯来完成。系统连接示意图如下。

[image: image12.wmf]5.3.1. GPS定位系统与GIS系统连接

对于已经建立好的GPS警车定位系统，通过指挥中心的网络，将配置GPS定位系统的警车与指挥中心的GIS结合起来，可以是实时显示车辆行驶位置以及行驶路线，为指挥中心的指挥调度和管理提供有力的支持。

5.3.2. 信号控制系统与GIS系统连接

交通信号控制系统与GIS系统集成主要可以通过三种方式：一种是我们建立若干数据视图供其它系统共享，一种是可以授权其它系统直接访问本系统的交通信息统计数据库，另一种是通过文件（如TXT文件用来接受集成系统的指令）交换的方式。

数据连接

信号系统公开下列数据：流量、排队长度、占有率、平均速度、饱和度，路口机控制方式、配时方案等数据。

 通信连接

[image: image13.png]



通过标准的以太网，采用TCP/IP协议，交通信号控制系统向GIS指定通讯服务器传送有关交通信号的状态、路口的车辆流量、车道占有率、系统运行记录等交通数据信息。

5.3.3. 电视监控系统与GIS系统连接

根据交通路口的的视频图像，能够发送控制命令,调整云台的方向和摄像机的焦距，监视地图上指定位置的交通状况。

5.3.4. 大屏显示系统与GIS系统连接

电子大屏显示系统通过控制器直接接入网络系统，采用TCP/IP协议和标准的接口函数，GIS系统与电子大屏显示系统间可以通过接口函数来进行信息交互，实现各种模式的显示。

5.3.5. 电子警察系统与GIS系统连接

路口的电子警察系统定期将路口的违章数据传送到交管局数据库，通过数据库接口，及时发现和处理违章行为，实现违章信息的网上发布。电子警察系统与GIS系统的连接主要考虑如下几方面：违章记录录入时从车管信息库中查询车辆和车主信息；违章处理是从驾驶员信息或违章信息库中查询驾驶员的身份信息和违章信息；其它系统集成时从本系统数据库中读取（可能也有写操作）车辆违章信息。
查询车管库

表一: 车管信息更新库（文件名：CLXXK.mdb）

	表1名：CLXXK_Table
	说明：车辆信息更新表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	CPH
	车牌号
	文本型
	20
	Primary Key


	LX
	车辆类别
	文本型
	20
	Primary Key

	CP
	车型(厂牌)
	文本型
	20
	

	CSYS
	车身颜色
	文本型
	20
	

	CZDW
	车主单位
	文本型
	100
	

	CZDH
	车主电话
	文本型
	20
	

	CZDZ
	车主地址
	文本型
	100
	

	XQDM
	辖区代码
	文本型
	2
	

	SLDW
	办证单位
	文本型
	100
	

	XH
	车型(型号)
	文本型
	20
	

	GXBJ
	更新标记
	整型
	2
	0\1\2

	表2名：CLLX
	说明：车型代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	LX
	车型代码
	文本型
	2
	Primary Key

	VehType
	车辆类型
	文本型
	20
	

	表3名：RoadConfig
	说明：路口代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	RoadNum
	路口代码
	文本型
	6
	Primary Key

	RoadName
	车辆类型
	文本型
	30
	

	XQDM
	辖区代码
	文本型
	2
	

	表4名：Province
	说明：省份代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	ProvID
	省份代码
	文本型
	2
	Primary Key

	Province
	省份说明
	文本型
	8
	

	表5名：VioConfig
	说明：违章代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	VioID
	违章代码
	文本型
	2
	Primary Key

	VioType
	违章说明
	文本型
	20
	


电子警察系统与GIS系统的集成主要通过两种方式，一种是电子警察系统建立若干数据视图供其它系统共享，另一种是可以授权其它系统直接访问电子警察系统的Oracle违章数据库。

表二
: 违章车辆数据视图(Oracle数据库)
	视图1名 ：NewVioRec
	说明：违章车辆数据视图

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	ID
	记录号
	文本型
	16
	Primary Key

	Date
	违章日期
	文本型
	10
	年/月/日

	Time
	违章时间
	文本型
	8
	时:分:秒

	ProvID
	省份代码
	文本型
	2
	

	VehNum
	车牌
	文本型
	16
	手录的车牌

	LX
	车型
	文本型
	2
	

	VehOwner
	车主
	文本型
	60
	

	VioID
	违章类型
	文本型
	2
	

	VioXQ
	违章辖区
	文本型
	2
	

	RoadNum
	路口代码
	文本型
	6
	

	视图2名 ：DeleteVioRec
	说明：已处理车辆违章记录表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	ID
	记录号
	文本型
	16
	Primary Key

	视图3名：GXQY
	说明：管辖区域代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	XQDM
	辖区代码
	文本型
	2
	Primary Key

	GXQY
	管辖区域
	文本型
	20
	

	视图4名：CLLX
	说明：车型代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	LX
	车型代码
	文本型
	2
	Primary Key

	VehType
	车辆类型
	文本型
	20
	

	视图5名：Province
	说明：省份代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	ProvID
	省份代码
	文本型
	2
	Primary Key

	Province
	省份说明
	文本型
	8
	

	视图6名：VioConfig
	说明：违章代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	VioID
	违章代码
	文本型
	2
	Primary Key

	VioType
	违章说明
	文本型
	20
	


表三: 公告违章数据库（文件名：Post.mdb）
	表1名：PostVehicle
	说明：公告数据表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	ID
	记录号
	文本型
	16
	Primary Key

	Date
	违章日期
	文本型
	10
	年/月/日

	Time
	违章时间
	文本型
	8
	时:分:秒

	ProvID
	省份代码
	文本型
	2
	

	VehNum
	车牌
	文本型
	16
	手录的车牌

	LX
	车型
	文本型
	2
	

	RoadNum
	路口代码
	文本型
	6
	

	VioID
	违章类型
	文本型
	2
	

	VioXQ
	违章辖区
	文本型
	2
	

	表2名 ：DeleteVioRec
	说明：已处理车辆违章记录表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	ID
	记录号
	文本型
	16
	Primary Key

	表3名：GXQY
	说明：管辖区域代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	XQDM
	辖区代码
	文本型
	2
	Primary Key

	GXQY
	管辖区域
	文本型
	20
	

	表4名：CLLX
	说明：车型代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	LX
	车型代码
	文本型
	2
	Primary Key

	VehType
	车辆类型
	文本型
	20
	

	表5名：VioConfig
	说明：违章代码表

	字段名
	字段定义
	字段类型
	字段长度
	备注

	VioID
	违章代码
	文本型
	2
	Primary Key

	VioType
	违章说明
	文本型
	20
	


5.3.6. 交通诱导系统与指挥调度系统连接

通过指挥中心的网络，指挥调度系统与交通诱导系统中的控制端工作站由局域网连接，采用TCP/IP通讯协议，可以将交通数据和重要交通信息通过交通诱导系统的光纤或者无线通讯网络（GMS网），发布到城市路网中的可变情报板以及其他发布系统中。

通过系统间的接口定义来实现各个子系统间的信息共享，将整个系统有机地集成为一个整体。

六．运行环境要求

交通指挥中心设备集中、管线繁多、技术密集，为使各模块有机协调正常运行以及保障指挥人员的身心健康，控制指挥室的设计是一个重要环节。
中心使用面积和承重要求
面积：  150～200m2
宽>10m

长>15m

承重：800kg/m

由于安装大型地图板及电视监视群，要求局部净空高>5m，局部建成两层，上设指挥室，下层净空高2.4m～2.6m。
采用铝质防静电地板，高度为300～350mm。
电源要求
双路供电，各设备用配电柜进行用电分配。
主要控制设备采用UPS电源供电。
照明用电分区域控制，并安装若干应急照明灯（或少部分照明灯采用UPS供电）
供电电压：AC380V，AC220V

电源频率：50HZ

电源容量：50KVA（包括空调用电）
照明要求
参照“计算站场地技术要求”，在机房内距地面0.8m处，照度不应低于200Lux。
中心室内不允许有直接阳光照射。室内灯光强度：650流明/m2，电视监视终端及地图板周围灯光强度：450流明/m2。
环境要求
温度：20～26℃
湿度：59%

5%

清洁度：30000粒子/m2
接地要求
要求设立独立的安全保护接地，中心室设置安全保护接地网。
为防设备遭雷击，要求大楼有良好的防雷措施。
安全保护接地电阻<4


防雷接地电阻<10


防火与消防要求
设置烟火自动报警装置，配置灭火设备。
中心控制室应有宽敞的门厅，门宽大于1.5m。
七. 系统维护

地理信息系统必须随形式保持同步变化，以满足现实的需要。任何地理信息系统都有一定的生命周期，应该选择正确的时机，利用合理的手段，对系统的软件硬件、数据模型等各个组成部分以及维护人员的知识结构进行动态的更新，保持系统的生命力。
空间数据库维护包括XX市空间地理信息维护，当城市道路和其他主要标志性建筑发生变更时，需要系统管理人员对相关的空间地理数据进行修改，来保证系统的正确性、完整性和统一性。
属性数据库维护，当空间数据库中地理要素的相关属性数据发生更改时，为保证系统的准确性和统一性，必须空间数据库中地理要素对应的相关属性数据进行编辑和修改；对于交通历史数据库和相关数据库，要定期自动和手动进行整理和备份。
系统的用户权限的维护和管理，只有具备系统管理员权限的用户才可以修改、添加和删除其他用户的相关权限。

八. 本集成系统的特点

大型企业级GIS系统

系统采用Client/Server和Browser/Web Server/Database Server两种体系结构模式，运行于网络环境支持分布式数据库管理，提供跨地区的信息管理模式，完全实现资源与数据的网络共享。

强大的信息采集和管理能力
支持对各服务器及多种数据库管理，可以自定义构造各种交通管理信息库、关联数据库、地理与资源图层。支持录入众多多种类型的交通管理信息，包括地理图形、交通设施及属性、交通标志标线、警力分布、各支队详图、文件图档及视频图文多媒体信息等，对地图上的设施进行综合全方位管理。并与交通指挥调度管理系统进行无缝连接。
支持空间拓扑结构
支持多层设施设备关联，可以模拟实际设施、设备的连接状态。若某设备发生故障，在地图确定后可以立刻见到事故区、影响区及正常工作区设施线路。还可以通过关联关系进行设施、设备的统计，以便进行快速查找和维护。
快速的查询定位与信息浏览

地图采用矢量图，支持分块、多级、多层，清晰明了。利用索引图可以快速定位地图，鼠标平滑拖动漫游，缩放浏览。支持交通设施属性直接定位地图。在地图上所有交通设施信息即点即现。
实时信息显示

与视频监视系统连接，可实现接受发送来的信息，并在地图的视频监视设备图表旁边实时显示。在GIS地图上就可监测交通环境的变化、监视设备的工作状态等信息。与违章检测设备连接，实时显示某一监测点记录违章的图像信息。与GPS警车定位系统连接，实时显示被监测车的位置。与信号控制系统连接，显示信号机的配时方案和工作状态。与交通信息（车流量等）采集连接，显示实时采集到的交通信息。同时给出相应设备的有关参数信息和工作属性。
完善的安全机制

本系统采用数据文件服务器与空间数据库服务器相结合的方式，利用安全网络协议，实现高效安全的空间数据传输，并对数据库信息建立严格的保密机制，对系统的使用情况建立日志记录管理。
交通信息丰富
指挥中心既掌握着管辖区域内的实时交通信息，又能查询辖区内的多种地理信息、警力分布信息、违章车辆信息和车辆管理信息等。
有机集成
本系统将交通信号控制系统、闯红灯检测系统、电子大屏显示系统、GPS定位系统等系统有机集成起来。
信息共享
通过计算机网络大队领导可以在自己的办公电脑上直接了解辖区的情况。
数字化
所有信息均数字化，便于信息的保存、传输、检索和查询。
管理科学化
警力时空分布更趋于合理，实现向科学管理要效率、要效益。

九. 设备清单

	序号
	设备/软件名称
	型号
	技术参数
	性能描述

	1
	光端机
	美国NTK3834TA/RA
	一路视频、四路双向数据
	10MHz视频带宽；

支持NTSC、SECAM、PAL制式；

支持多种数据格式：RS232，RS422，Manchester；

高保真音频，可选择平衡或不平衡输入输出模式；

平均无故障工作时间大于380，000小时；

传输距离可达43公里

	2
	光端机
	美国NTK3832TA/RA
	一路视频、两路双向数据
	同上

	3
	光端机
	9415/SM-ST美国NTK
	两路双向数据
	同上

	4
	光端机
	9211/SM-ST美国NTK
	一路双向数据光端机
	同上

	5
	光端机机箱（含原装电源）
	9002美国NTK
	一路双向视频、两路双向数据
	同上

	6
	路口通讯集成设备箱
	
	
	


投标单位代表签字：

投标单位公章：

十. 详细报价清单

                                                 单位:人民币元

	项目
	序号
	名称
	型号
	数量
	单价
	总价

	技

术

设

备

	1
	单模一路视频+四路双向数据光端机
	美国NTK3834TA/XA
	11套
	
	

	
	2
	单模一路视频+两路双向数据光端机
	美国NTK3832TA/XA
	2套
	
	

	
	3
	单模两路双向数据光端机
	美国NTK3881XA
	3套
	
	

	
	4
	单模一路双向视频+两路双向数据
	美国NTK3862XA
	1套
	
	

	
	5
	单插槽光端机机箱电源
	美国NTK3910-1S
	3个
	
	

	
	6
	单插槽光端机机箱电源
	美国NTK3910-2S
	14个
	
	

	
	7
	路口通讯集成设备箱
	
	17个
	
	

	
	小计：
	

	安装调试费
	8
	安装服务
	
	17
	
	

	
	9
	调试服务
	
	17
	
	

	
	小计：
	

	施工费
	10
	工程材料
	
	17
	
	

	
	11
	基础施工
	
	17
	
	

	
	小计:
	

	培训
	12
	培训费用
	
	1
	
	

	                                                            总计：
	


投标单位代表签字：

投标单位公章：

附：系统集成待建部分设备清单

	C4-I1
	AS4100 1GB内存
	件
	1

	C4-I2
	AS4100 466M CPU
	件
	1

	C4-I3
	ASVR 1200 512MB 内存
	件
	2

	C4-I4
	AS1200 533M CPU
	件
	1

	C4-I5
	32MB Cache
	件
	3

	C4-I6
	18GB 硬盘
	件
	6

	C4-I7
	48口交换机Cisco Cat3548
	台
	4

	C4-I8
	千兆接口模块
	台
	5

	C4-I9
	光纤跳线
	条
	3

	C4-I10
	布线信息点
	个
	140

	C4-I11
	GIS 工作站
	台
	1

	C4-I12
	GIS PC
	台
	1

	C4-I13
	Web服务器
	台
	1

	C4-I14
	文件服务器
	台
	1

	C4-I15
	数据库服务器(双CPU)
	台
	1

	C4-I16
	MapXtreme
	套
	1

	C4-I17
	MapX4.5
	套
	1

	C4-I18
	Mapinfo pro 6.5
	套
	1

	C4-I19
	Oracle 8i提供spatial(双CPU)
	套
	1

	C4-I20
	电子地图
	套
	1

	C4-I21
	电子地图编辑修改
	套
	1

	C4-I22
	交通监控平台软件
	套
	1

	C4-I23
	指挥调度软件
	套
	1

	C4-I24
	视频服务器
	台
	1

	C4-I25
	视频压缩卡
	套
	4

	C4-I26
	视频播放软件
	套
	1

	C4-I27
	MS SQL server standard
	套
	1

	C4-I28
	Business Objects Starter Kit
	套
	1

	C4-I29
	PM 2.0(2年租期)
	套
	1

	C4-I30
	数据仓库应用开发
	套
	1

	C4-I31
	数据仓库服务器
	台
	1

	　
	总计
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